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Ziele

In der Einfiithrungsveranstaltung werden Grundlagen der Robotik systematisch und
anschaulich vorgestellt. Diese umfassen einerseits ‘mathematische’ Themen wie
Transformationen, Bewegungen, Kinematik und Dynamik; und anderseits ‘tech-
nische’ Themen wie Aktuatorik, Sensorik, Regelung und Planung. Neben diesen
grundsatzlichen Aspekten werden aktuelle Softwarewerkzeuge und informatische
Methoden fiir den systematischen Betrieb von Robotern behandelt. Die Vorlesung
wird von einer Ubung begleitet, in der Konzepte der Vorlesung in Arbeitsgruppen
eigensténdig und praktisch nachvollzogen werden.

Horerschaft
Studierende der Textil- und Bekleidungstechnik

Literatur

Relevanter Lesestoff wird in der Veranstaltung bekannt gegeben.

Uberschriften (Plan)

Block  Date  Topics

01 20250325 Einleitung und Motivation

02 20250100 Robotertypen und Sensortechnik

03 20250108 Aktuatoren, Gelenke und Displatzierungen
04 20250115 Roboterarme und Vorwértskinematik
05 20250022 Modellbildung fiir Mechaniken

06 20250120 Schnittstellen und Visualisierung

07 2025-05-06 - Rotationen und Bewegungen im Raum
08 2025-05-13 - Inverse Kinematik

09 20250520 Geschwindigkeiten und Kréfte

10 20250527 Grundlagen der Regelung und Planung
11 2005-06-03  Softwarewerkzeuge

12 20250610 Elemente der Dynamik

13 20250617 Trajektorien und Kontakt

14 20050624 Zusammenfassung




